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วงจรหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตชนิดแรงดันต่ําวงจรหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตชนิดแรงดันต่ํา



หัวขอในการบรรยายหัวขอในการบรรยาย
• ตัวอยางการประยุกตใชงานวงจรหาคาสูงสุด

• วัตถุประสงคของงานวิจัย

• คุณสมบัติของมอสเฟต
• วงจรหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตที่มีการทํางานในขั้นตอนเดียว
• วงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอ
• ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Spectre
• บทสรุป



ตัวอยางการประยุกตใชงานวงจรหาคาสูงสุดตัวอยางการประยุกตใชงานวงจรหาคาสูงสุด
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ที่มา Baturone et al: Implement of CMOS Fuzzy Controllers as 
Mixed-Signal Integrated Circuits, IEEE Trans. On Fuzzy Systems, 
Vol. 5, No. 1, 1997
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(Fuzzy Inference)
“min-max” Mamdani’s Method



การหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตโดยใชวงจรการหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตโดยใชวงจร
หาคาสูงสุดชนิดสองอินพุตหาคาสูงสุดชนิดสองอินพุต
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จุดดอย - มีความซับซอนเมื่อจํานวนอินพุตเพิ่มมากขึ้น
- มีความเร็วในการทํางานต่ํา
- เกิดความผิดพลาดสะสมในการทํางานสูง

(Binary Tree Structure)



วัตถุประสงคของงานวิจัยวัตถุประสงคของงานวิจัย
• นําเสนอวงจรหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตที่มีการทํางานใน
   ขั้นตอนเดียว

• โดยใชเทคโนโลยีการออกแบบวงจรรวมแบบ CMOS

•  เปนวงจรที่สามารถใชกับแหลงจายไฟต่ํา (1.5V)

•  มีการออกแบบโดยใชการไบอัสทรานซิสเตอรที่ขอบของการ
   นํากระแส เพื่อใหไดสัญญาณเอาตพุตที่มีความผิดเพี้ยนนอย
   และมีความเร็วในการทํางานสูง
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การหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตที่มีการทํางานในการหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตที่มีการทํางานใน
ขั้นตอนเดียวขั้นตอนเดียว

( )1 2 nmax , , ,out in in inI I I I= K

ที่มา C.Y. Huang and B.D. Liu: Current-mode Multiple-input Maximum circuit 
for Fuzzy Logic Controllers, Electron. Lett., vol. 30, No. 23, Nov.1994.
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การทํางานของวงจรการทํางานของวงจร
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การทํางานของวงจรการทํางานของวงจร
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การทํางานของวงจรการทํางานของวงจร
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ขอจํากัดของวงจรขอจํากัดของวงจร
( )1 2 nmax , , ,out in in inI I I I= K

• คาแรงดันอินพุตต่ําสุดที่วงจรสามารถทํางานได คือ 2vGS 

• วงจรทํางานชาและมีความผิดเพี้ยนของสัญญาณเอาตพุตสูง 
   เนื่องจากการเปลี่ยนสภาวะไมทันของมอสเฟตระหวางสภาวะ
   นํากระแสและไมนํากระแส

M11

M12

M21

M22

Mx Mn1

Mn2

v1

+

-

v2

+

-

vn

+

-

Iin2 IinnIin1 Iout

vGS
+

-

vGS -
+



M11

M12Iin1

M21

M22Iin2

MB2

MB1

MB3

Mn1

Mn2Iinn

I1

I2 I3

Iout

M13 M23
Mn3

VDD

MO

1st Input 2nd Input nth Input

( )1 2 nmax , , ,out in in inI I I I= K

จํานวนทรานซิสเตอร = (n คือ จํานวนกระแสอินพุต)3n 4+

วงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอวงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอ
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• ลดคาแรงดันอินพุตต่ําสุดที่วงจรสามารถทํางานได (Vin(min) < 2vGS)
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วงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอวงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอ



• ใชหลักการไบอัสมอสเฟตที่ขอบของการนํากระแส เพื่อเพิ่มความเร็ว
ในการเปลี่ยนสภาวะของมอสเฟตและลดความผิดเพี้ยนของเอาตพุต
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วงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอวงจรหาคาสูงสุดที่นําเสนอ



iD11

การทํางานของวงจรที่นําเสนอการทํางานของวงจรที่นําเสนอ
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การทํางานของวงจรที่นําเสนอการทํางานของวงจรที่นําเสนอ



ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre
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เลียนแบบการทํางานโดยใชแบบจําลอง AMIS 0.5 um



ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre
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เมื่อปอนกระแสอินพุตทั้งสามเปนสัญญาณรูปสามเหลี่ยมขนาด 50uA
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ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre

ผลการทํางานสําหรับ 3 อินพุต



ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre
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เมื่อปอนกระแสอินพุตที่หนึ่งเปนสัญญาณรูปสามเหลี่ยมขนาด 20 uA
และกระแสอินพุตที่สองและสามเปนสัญญาณคงที่ 2 uA



ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre

ผลการทดสอบหาคาเวลาหนวง (Delay Time) ซึ่งมีคาประมาณ 35ns
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ผลการเลียนแบบการทํางานดวย ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Cadence SpectreSpectre

เมื่อแปรคากระแสอินพุตทั้งสามจาก 0uA ถึง 100uA เพื่อทดสอบหา
ชวงปฏิบัติการทางขนาดของวงจรที่นําเสนอ ซึ่งมีคาประมาณ 76uA
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บทสรุปบทสรุป
• วงจรหาคาสูงสุดแบบหลายอินพุตที่มีการทํางานในขั้นตอนเดียว
• วงจรประกอบดวยมอสเฟต 3n + 4 ตัว(n = จํานวนอินพุต)
• วงจรมีการออกแบบเพื่อใชงานไดกับแหลงจายแรงดันต่ํา
• วงจรมีการออกแบบเพื่อใหมีความเร็วในการทํางานที่สูง
   และลดความผิดเพี้ยนของสัญญาณเอาตพุต

•  ผลการเลียนแบบการทํางานดวย Cadence Spectre สามารถ
   ยืนยันไดถึงสมรรถนะที่ดีของวงจรที่นําเสนอ


