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การปรบัระบบการเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพมาตรฐาน H.261 ใหเหมาะสม
โดยการเลือกอัลกอริธึมที่มีประสิทธิภาพสูง
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ABSTRACT – This paper presents an optimization for H.261 digital video signal encoding and 
decoding system, which can be used to increase the efficiency of a videoconferencing system. Since the 
most part of computational process of a videoconferencing system is in encoding and decoding video 
signal, a faster and more intelligent video encoder and decoder will increase the system performance.
The optimization is done by studying the time spent by each individual function of the process. These 
functions are replaced with more efficient algorithms if large amounts of computational times are 
detected.
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บทคัดยอ -- บทความน้ีจะนํ าเสนอการเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพมาตรฐาน H.261 ใหเหมาะสม ซ่ึงใชใน
การเพิม่ประสิทธิภาพของระบบการประชุมทางไกลผานวิดีโอภาพ (video conferencing) เน่ืองจากการประมวลผล
ในระบบการประชุมทางไกลผานวิดีโอภาพสวนมากจะเปนการเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพ ดังน้ันการสรางสวน
การเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพใหเร็วขึ้นและมีความฉลาดมากขึ้นจะเปนการชวยเพิ่มประสิทธิภาพของระบบ 
การปรับระบบจะทํ าโดยการศึกษาเวลาท่ีใชในการคํ านวณฟงกชั่นในแตละสวนของการเขารหัสและถอดรหัสภาพ 
เพื่อพิจารณาหาอัลกอริธึมทดแทนเมื่อเวลาท่ีใชในการคํ านวณฟงกชั่นน้ันสูงเกินไป
คํ าสํ าคัญ – การเขารหัสวิดีโอภาพระบบ H.261, การถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261, การปรับแตงระบบให
เหมาะสม

1. บทนํ า
เน่ืองจากการประมวลผลของระบบการประชุมทางไกล
ผานวิดีโอภาพตามมาตรฐาน ITU H.320, H.321, 
H.322, H.323 และ H.324 สวนใหญจะเปนการเขา
และถอดร หัส วิดี โอภาพโดยเฉพาะเมื่อมีการประชุม
ทาง ไกลแบบหลายจุดพรอมกัน ดังน้ันอุปกรณท่ีทํ า
หนาท่ีเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261 จํ า-
เปนตองไดรับการออกแบบใหทํ างานไดรวดเร็วและถูก

ตองมากท่ีสุดในสภาวะการทํ างานแบบ real time ดัง
น้ันบทความน้ีจึงมุงเนนการเพิ่มความเร็วของอุปกรณ
เขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพ ระบบ H.261 ดวยการ
เลือกอัลกอริธึมประสิทธิภาพสูงในฟงกชั่นการทํ างาน
หลักของ ร ะบบเพื่อ นํ าอุปกรณน้ีไปใชในระบบการ
ประชุมทางไกลผานวิดีโอภาพตอไป และผลท่ีไดจาก
การ วิจัยน้ีสามารถนํ าไปใชไดกับการเขารหัสและถอด
รหัสวิดีโอภาพในระบบอื่น ๆ เชน H.263 และ MPEG
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การ วิจัย เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพของระบบเขารหัสและ
ถอดร หัส วิดีโอภาพมีอยางตอเน่ืองในชวงสิบปท่ีผาน
มา  โดยมุงเนนการพัฒนาระบบฮารดแวรและอัลกอ-   
รธึิมท่ีมีประสิทธิภาพสูงเพื่อนํ ามากับแตละสวนฟงกชั่น
ในร ะบบเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพ เชน การ
แปลงขอมูลระหวางระบบสี, การแปลงขอมูล FDCT 
และ IDCT, การหา motion vector, การเขารหัส 
entropy coding และอื่น ๆ โดยในบทความน้ีทํ าการ
เลือกอัลกอริธึมประสิทธิภาพสูงจากผลการวิจัยท่ีผาน
ม า เพื่อ นํ ามา ใช กับร ะบบเข า ร หัสและถอดร หัส           
วิดโีอภาพมาตรฐาน H.261

2. วิธกีารที่ปรับแตงระบบเขารหัสและถอด
รหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

การปรับแตงระบบการเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพ
ระบบ H.261 จะทํ าโดยการพิจารณาฟงกชั่นหลักท่ี
สํ  าคัญในการ เข า รหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ 
H.261 คอืการแปลงขอมูลระหวางระบบสี RGB กับ 
YCbCr, forward และ inverse Discrete Cosine 
Transform (FDCT และ IDCT), การหา motion 
vector และการเขารหัสและถอดรหัส Huffman

2.1   การเลือกอัลกอริธึมในการแปลงขอมูล
ระหวางระบบสี RGB กับ YCbCr

ระบบสีท่ีใชในมาตรฐาน H.261 คอืระบบสี YCbCr แต
อินพุทโดยท่ัวไปในระบบ video conference ซ่ึงรับมา
จาก video capture card มักจะเปนระบบสี RGB
ดงัน้ันจํ าเปนตองมีการแปลงขอมูลในระบบ RGB เปน
YCbCr และในทางกลับกันเอาทพุทจากระบบ H.261
จะตองแปลงระบบสีเปน RGB กอนท่ีจะถูกแสดงผล
บนจอภาพคอมพิวเตอร โดยมีสมการดังน้ี
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การคํ านวณคาสีของพิกเซลจาก RGB เปน YCbCr 
สามารถแยกออกเปน 2 กรณี คือ กรณีท่ีเปนตารางสี
และกรณี true colors ในกรณีท่ีเปนตารางสีจะทํ าการ
แปลงตารางสีเพียงครั้งเดียว สวนในกรณีของ true
color จะตองทํ าการแปลงคาสีของทุกจุดพิกเซล
การคํ านวณคาสีของพิกเซลจาก RGB เปน YCbCr 
และ YCbCr เปน RGB จะใชอัลกอริธึม Dither ซ่ึง
เปล่ียนการคูณแบบทศนิยมเปนการคูณดวยจํ านวน
เต็มและการหารดวยเล่ือนบิตซ่ึงเปนการประมาณดวย
การปด เศษและการคูณจํ านวนเต็มท้ังหมดจะถูก
คํ  านวณไว ลวงหนาและเก็บไวในหนวยความจํ าเพื่อ
สามารถดึงมาใชงานไดทันทีโดยไมตองคํ านวณซ้ํ าอีก

2.2   การเลือกอัลกอริธึมในการ FDCT และ IDCT
การแปลงขอมูล FDCT และ IDCT เปนอัลกอริธึมหลัก
ในการ เข า ร หัสและถอดรหัสวิดีโอภาพโดยมีสมการ
FDCT และ IDCT ดังน้ี
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เม่ือ yx,  คือ spatial coordinate ในบล็อกขนาด 8x8
      vu,  คอื coordinate ใน transform domain

    
2

1
)( =iC  เม่ือ 0=i  และ 1)( =iC  เม่ือ 0≠i

2D -DCT  สามารถแบงออกเปนโดยการแปลงขอมูล
1D-DCT 2 ครัง้โดยจะแปลง DCT แถวขอมูลในแนว
ตั้งกอนซ่ึงผลท่ีไดถูกแปลง DCT แถวในแนวนอนอีก
ครั้งหน่ึงดังรูปท่ี 1[1]

อัลกอริธึมสํ าหรับ 1D-DCT หลายวิธีถูกเสนอขึ้นมา
ภายในชวงเวลา 15 ปท่ีผานมา รวมท้ังอัลกอริธึมของ 
Chen[2] ท่ีมีพื้นฐานบน sparse matrix factorization
โดยไดลดจํ านวน arithmetic operation ลงเหลือเปน
การคูณ 16 ครั้งและการบวก 26 ครั้งตอการแปลง 1D-
DCT ขอมูล 8 จุด
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1st  STEP: 2nd  STEP:

รปูท่ี 1. แสดงการแปลง 2-D DCT โดยการทํ า
                  1-D DCT 2 ขัน้ตอน

2.3   การเลือกอัลกอริธึมในการหา motion vector
การหา motion vector มีหลายวิธีท่ีใชไดกับตัวเขารหัส
โดย วิธีท่ีมีการคํ านวณมากจะใหผลท่ีดีกวาแตก็ตองใช
ก ําลังการคํ านวณท่ีสูงกวา  จึงทํ าใหตองมีการหาจุด
สมดุลย ร ะหวางกํ าลังในการคํ านวณกับคุณภาพของ   
วิดีโอภาพท่ีตองการโดยวิธีการหา motion vector ท่ี
นิยมใชกันมากท่ีสุดคือเทคนิค block-matching เปา
หมายของเทคนิคน้ีคือการประมาณคา motion vector
ของบล็อกขนาด m x n (16x16) ในเฟรมปจจุบันเทียบ
กบัพิกเซลในเฟรมอางอิง (เฟรมในอดีตหรืออนาคต)
บล็อกจะถูก เปรียบเทียบกับบล็อกท่ีเกี่ยวของภายใน
พื้นท่ี search area ดังรูปท่ี 2

Current Picture

Reference
Picture

2P + m

search area

Macroblock F

search area

G

m=16

n=162P + n

รูปท่ี 2. แสดงวิธีการหา motion vector
        ดวยเทคนิค block-matching

เทคนิค block-matching จะอาศัยใชการหา cost 
f unc t ion ของคา luminance จุดตอจุดระหวาง 
macroblock ปจจุบันกับคาภายใน search area ท่ีมีคา
นอยท่ีสุด โดย cost function มีอยูหลายรูปแบบเชน

- Mean-Absolute Difference (MAD) ดงัสมการ
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- Mean-Squared Difference (MSD) ดงัสมการ
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- Cross-Correlation Function (CCF) ดงัสมการ
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เม่ือ ),( jiF  คอืขอมูล macroblock ขนาด m x n จาก
เฟรมปจจุบัน
      ),( jiG  คอืขอมูล macroblock ขนาดเดียวกันจาก
เฟรมอางอิง (ในอดีตหรืออนาคต)
      ),( dydx  คอื vector ท่ีแสดงตํ าแหนงของการหา
cost function โดยมีชวงการหา ],[ ppdx +−=  และ

],[ ppdy +−=

เน่ืองจากกการหา cost function ตลอดท้ังพื้นท่ี
search area ซ่ึงเรียกวา exhaustive ตองสิ้นเปลือง
พลังการคํ านวณสูง จึงไดมีการใชคิดอัลกอริธีมท่ีชวย
ในการหา minimum cost function ขึ้นดวยการ
ค ํานวณท่ีนอยครั้งกวาเชนอัลกอริธึม logarithmic ท่ี
อาศยัการแบงหาการ cost fuction เปนลํ าดับ ๆ โดย
ร ะยะ ในการหาจะสั้นลงในแตละลํ าดับและทิศทางใน
การหาจะขึ้นอยูกับคา cost function ท่ีหาไดในลํ าดับท่ี
ผานมา ยกตัวอยางดังรูปท่ี 3
จากรปูแสดงตัวอยางการหา motion vector ในชวง ± 6
พิกเซล โดยแบงการหาเปนลํ าดับไดเปน 4 ลํ าดับโดย
แตละลํ าดับจะมีระยะในการหาคือ 3 2 1 พิกเซลตาม
ลํ าดับ
- ลํ าดับแรกระยะ 3 พิกเซลหาท่ีตํ าแหนง M1-M9 โดย
มีจุดอางอิง (0,0) เปนจุดศูนยกลางซ่ึงไดคา cost
function ตํ่ าท่ีสุดท่ีตํ าแหนง M3
- ลํ าดับท่ีสองระยะ 2 พิกเซลหาท่ีตํ าแหนง M11-M19
โดยมีตํ าแหนง M3 จากลํ าดับท่ีแลวเปนจุดศูนยกลาง
ซ่ึงไดคา cost function ตํ่ าท่ีสุดท่ีตํ าแหนง M15
- ลํ าดับสุดทายระยะ 1 พิกเซลหาท่ีตํ าแหนงพิกเซล
รอบจุด M15 ซ่ึงจะได cost function ตํ่ าสุดท่ีตํ าแหนง
M24
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ดังน้ัน motion vector คอื vector จากจุด (0,0) ไปยัง
จุด M24

dx

dy

M9M8M7

M2M1M6

M5 M4 M 3

M19M18M17

M12M11M16

M13M14M15

M24+6

+6

รูปท่ี 3. แสดงตัวอยางการหา motion vector
โดยใชอัลกอริธึม logarithmic

2.4   การเลือกอัลกอริธึมในการเขารหัสและถอด
รหัส Huffman

เ น่ืองจากตาราง huffman ท่ีใชในการเขารหัสวิดีโอ
ภาพไดถูกกํ าหนดไวแลว ทํ าใหไมจํ าเปนตองใชอัลกอ-
ริ ธึมท่ีซับซอนในการเขารหัสเพียงแตกํ าหนดคาตาราง 
huffman ท้ังหมดไวในหนวยความจํ าของคอมพิวเตอร
เพือ่ความรวดเร็วในการประมวลผล สวนการถอดรหัส
จํ า เปนต อ ง ใชอัลกอริธึมเพื่อใหการถอดรหัสมีความ
รวดเร็วและ ใช หนวยความจํ าอยางมีประสิทธิภาพ      
อลักอริธึมท่ีใชในการถอดรหัส huffman ท่ีใชกันท่ัวไป
คอืวิธีการสราง look-up table แตเน่ืองจากการสรางตา
ราง look-up table น้ีตองครอบคลุมคาท่ีเปนไปได   
ท้ังหมดภายในตาราง huffman (คอื 2n เม่ือ n คือ
ความยาวของ codeword ท่ียาวท่ีสุดภายในตาราง) ทํ า
ใหการสราง look-up table ส ําหรับตาราง huffman ซ่ึง
มี codeword ท่ียาวมากจะทํ าใหตารางมีความยาวมาก
ซ่ึง จะ ทํ าใหสิ้นเปลืองหนวยความจํ าจํ านวนมากในการ
เก็บตาราง การแกปญหาน้ีทํ าไดโดยการแบง look-up 
table ออกเปนหลาย ๆ ตารางโดยกํ าหนดใหแตละ  
ตารางครอบคลุมบิตขอมูลท่ีเปนไปไดของ codeword 

จํ านวนหน่ึง เช นตาราง T ransform coefficient 
(TCOEF) มี codeword ยาวท่ีสุด 12 บิต การสราง 
look-up table จะแบงออกเปน 2 ตารางโดยตารางแรก
ครอบคลุม 6 บิตแรกและตารางท่ีสองครอบคุลม 6 บิต
ท่ีเหลือ

3. ผลการทดลอง
เพื่อ เปรียบเทียบอัลกอริ ธึมท่ีได  เ ลือกใช ในแตละ    
ฟงกชั่น ผูวิจัยไดสรางโปรแกรมเขารหัสและถอดรหัส  
วิดีโอภาพระบบ H.261 ดวยภาษา visual c++ โดยทํ า
การทดลองบนเครื่องคอมพิวเตอร Pentium II 300 
MHz มีหนวยความจํ า 128 MB ในระบบ Windows 
NT โดยรับอินพุทจาก avi file (*.avi) และ video 
capture card ซ่ึงใชการดและกลองยี่หอ Winnov รุน 
videum ไดผลการทดลองดังน้ี

3.1   ผลการปรับระบบเขารหัสวิดีโอภาพ H.261
การเขารหัสวิดีโอภาพระบบ H.261 มีฟงกชั่นท่ีตอง
ปรับ คือ การแปลงระบบสีจาก RGB เปน YCbCr,
การแปลง DCT ซ่ึงมีท้ัง FDCT และ IDCT เน่ืองจาก
ต อ ง ทํ าการจํ าลองเอาทพุทดานตัวถอดรหัสเพื่อสราง 
error signal ท่ีถูกตองและการหา motion vector ดวย
การหา MAD cost function ซ่ึงไดผลดังน้ี (เวลาท่ีวัด
เปนเวลาเฉล่ียท่ีใชในแตละฟงกชั่นตอการเขารหัส 1 
เฟรมภาพ)

ตารางท่ี 1. แสดงผลแปลงระบบสี RGB เปนระบบสี
YCbCr ระหวางการคํ านวณ Direct กับ Lookup-table

ในการเขารหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

Direct Ditherวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลา (ms) เวลา (ms)
การบรรยาย
(150เฟรม)

14.44 2.64

ตึกถลม
(307 เฟรม)

14.66 2.12

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

15.23 2.70
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ผลจากตารางแสดงใหเห็นวาการใชอัลกอริธึม dither 
ในการแปลงระบบสี RGB เปน YCbCr ชวยลดเวลาใน
การคํ านวณลดประมาณ 5 เทา

ตารางท่ี 2. แสดงผลการ DCT (FDCT และ IDCT)
ระหวางอัลกอริธึม Direct กับ Chen’s
ในการเขารหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

Direct Chen’sวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลา

(ms)
PSNR
(dB)

เวลา
(ms)

PSNR
(dB)

การบรรยาย
(150เฟรม)

21.27 38.47 10.51 38.46

ตึกถลม
(307 เฟรม)

22.64 37.65 11.38 37.64

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

24.14 37.66 11.91 37.66

ผลจากตารางแสดงใหเห็นวาการใชอัลกอริธึม Chen’s 
1D-DCT ในการ FDCT และ IDCT ใหคุณภาพของ   
วิดี โอภาพคือค า  PSNR (peak  s ignal- t o-
rec onstructed image) ท่ีเกือบเหมือนการคํ านวณ
แบบ direct และใชเวลานอยกวาประมาณครึ่งหน่ึง

ตารางท่ี 3. แสดงผลการหา motion vector ระหวาง
อัลกอริธึม exhaustive และ logarithmic ดวยการ

คํ านวณ MAD ในการเขารหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

Exhaustive Logarithmicวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลา

(ms)
PSNR
(dB)

เวลา
(ms)

PSNR
(dB)

การบรรยาย
(150เฟรม)

2.20 38.47 0.09 38.46

ตึกถลม
(307 เฟรม)

5.92 37.64 0.22 37.64

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

14.82 37.67 0.58 37.65

ผลจากแสดงใหเห็นวาอัลกอริธึม logarithmic ใหผล
การหา motion vector ท่ีใหคุณภาพของวิดีโอภาพคือ
คา PSNR ใกลเคียงกับการหาแบบ full search โดยใช
เวลานอยกวามาก

ตารางท่ี 4. แสดงผลกอนและหลัง
การปรับระบบเขารหัสวิดีโอภาพ H.261

กอนการปรับ หลังการปรับวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลาเฉลี่ย (ms) เวลาเฉลี่ย (ms)

Color
conversion

14.78 2.49

FDCT, IDCT 22.68 11.27
MV search 7.65 0.30
อื่น ๆ 30.45 29.90

Frame/Sec. 13.20 22.75

ผลจากตารางเปนผลการทดลองเฉล่ียของการเขารหัส
วิดโีอภาพท้ังสาม โดยเวลาอื่น ๆ ท่ีแสดงในตารางคือ
เวลาท่ีใชในการ quantization และ dequantization, 
การเรียงขอมูลแบบ zigzag, การสราง predictive 
mac roblock จาก motion vector, การเขารหัส 
huffman, การแสดงผลบนจอภาพ, การอานไฟล AVI 
input  จาก harddisk และการเขียนเอาทพุทไฟล 
H.261 ลงใน harddisk ผลการทดลองแสดงใหเห็นวา
การปรับแต ง ร ะบบช วย ใหการเขารหัสรวดเร็วขึ้น
ประมาณ 70% โดยท่ีคุณภาพของวิดีโอภาพแทบไม
เปล่ียนแปลงคือ PSNR ลดลง 0 dB ถึง 0.02 dB

3.2   ผลการปรับระบบถอดรหัสวิดีโอภาพ H.261
การถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261 มีฟงกชั่นท่ีตอง
ปรับ คือ การแปลงระบบสีจาก YCbCr เปน RGB,
การแปลง IDCT และการถอดรหัส huffman ซ่ึงไดผล
ดัง น้ี (เวลาท่ีวัดเปนเวลาเฉล่ียท่ีใชในแตละฟงกชั่นตอ
การถอดรหัส 1 เฟรมภาพ)
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ตารางท่ี 5. แสดงผลแปลงระบบสี YCbCr เปนระบบสี
RGB ระหวางการคํ านวณ Direct กบัอัลกอริธึม Dither

ในการถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

Direct Ditherวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลา (ms) เวลา (ms)
การบรรยาย
(150เฟรม)

25.61 3.07

ตึกถลม
(307 เฟรม)

25.46 3.02

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

25.46 3.04

ผลจากแสดงใหเห็นวาการใชอัลกอริธึม Dither ชวยลด
เวลาลงไดอยางมาก

ตารางท่ี 6. แสดงผลการ IDCT
ระหวางอัลกอริธึม Direct กับ Chen’s
ในการถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

Direct Chen’sวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลา (ms) เวลา (ms)

การบรรยาย
(150เฟรม)

12.14 4.51

ตึกถลม
(307 เฟรม)

14.39 5.37

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

17.04 6.43

ผลจากตารางแสดงใหเห็นวาการใชอัลกอริธึม Chen’s 
1D-DCT ในการ IDCT ใชเวลานอยกวาการคํ านวณ
โดยตรงประมาณครึ่งหน่ึง

ตารางท่ี 7. แสดงเวลาท่ีใชในการถอดรหัส huffman
ระหวางอัลกอริธึม Direct และ Look-up table

ในการถอดรหัสวิดีโอภาพระบบ H.261

วิดีโอภาพ
ขนาด CIF

Direct (ms) Look-up table (ms)

การบรรยาย
(150เฟรม)

2.64 2.28

ตึกถลม
(307 เฟรม)

2.87 2.48

นักอวกาศ
(303 เฟรม)

4.20 3.61

ผลจากตารางแสดงใหเห็นวาการถอดรหัส huffman 
ดวยอัลกอริธึม look-up table ชวยเพิ่มความเร็วในการ
ถอดรหัสไดเล็กนอย

ตารางท่ี 8. แสดงผลกอนและหลัง
การปรับระบบถอดรหัสวิดีโอภาพ H.261

กอนการปรับ หลังการปรับวิดีโอภาพ
ขนาด QCIF เวลาเฉลี่ย (ms) เวลาเฉลี่ย (ms)

Color
conversion

25.51 3.04

IDCT 14.52 5.44
Huffman
decoding

3.24 2.79

อื่น ๆ 9.72 9.92
Frame/Sec. 18.87 47.18

ผลจากตารางเปนผลการทดลองเฉล่ียของการถอดรหัส
วิดโีอภาพท้ังสาม โดยเวลาอื่น ๆ ท่ีแสดงในตารางคือ
เวลาท่ีใชในการ dequantization, การเรียงขอมูลแบบ 
z igzag, การสราง predictive macroblock จาก 
motion vector, การอานไฟล H.261 จาก harddisk,
การแสดงผลบนจอภาพ ผลการทดลองแสดงใหเห็นวา
การปรับแตงระบบชวยทํ าใหการถอดรหัสรวดเร็วขึ้น
ถึงประมาณ 250%
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4. สรุป
การทดลองกับตัวอยางวิดีโอท้ังสามไฟลขางตนซ่ึงมี
ลักษณะเน้ือหาของวิดีโอภาพแตกตางกันมากแตไดผล
การทดลองในแนวทางเดียวกันคือเพิ่มความเร็วท้ังใน
สวนการเขารหัสและถอดรหัสในระดับท่ีใกลเคียงกันใน
แต ละฟ ง ก ชั่นท่ีทํ าการทดลอง ทํ าใหสรุปไดวาการ
เลือกใช อัลกอ ริ ธึมปร ะสิทธิภาพสูงในฟงกชั่นการ
ทํ าง านหลักของการเขารหัสและถอดรหัสวิดีโอภาพ 
ระบบ H.261 สงผลใหการทํ างานมีความเร็วมากขึ้น
โดยในการเขารหัสมีความเร็วเพิ่มขึ้นประมาณ 70% 
และในการถอดรหัสมีความเร็วเพิ่มขึ้นประมาณ 250%
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