
อัลกอริทึมสําหรับแยกแบบจําลองฟน
ดิจิทัล 3 มิตอิอกเปนซี่ๆ 

Computerized Algorithm for 3D 
Teeth SegmentationTeeth Segmentation

โดย
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บทนํา



บทนํา
• อัลกอริทึมแยกฟนเปนซี่ๆโดยใช Range images 

โดย Kondo and et.al



บทนํา
� อัลกอริทึมแยกฟนเปนซี่ๆ โดย

ใชระนาบตัด (Plane cutting)
� อัลกอริทึมแยกฟนเปนซี่ๆ โดยใช

จุดอางอิง (Landmarks)

โดย Sinthanayothin and Tharanont
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วิธีการ
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วิธีการ
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วิธีการ

2dpn =⋅

วาดเสนโคงแนวฟน (The Arch Form)
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วิธีการ
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วิธีการ

    สรางภาพพาโนรามิค(Panoramic )ตามแนวโคงฟน (The Arch Form)
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วิธีการ
  แยกฟนเปนซี่ๆบนภาพพาโนรามิค (The 2D Panoramic Image)

    
  ตัดแยกฟนบนโมเดลฟนดิจิทัล
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ผลการทดลอง

ผลลัพธถูกตอง100%

ผลลัพธมีจุดผิดพลาด แบบที่ 1

ผลลัพธมีจุดผิดพลาด แบบที่ 2



ผลการทดลอง

กรณีศึกษาที่ จํานวนรองฟน(จริง) จํานวนรองฟนที่ตรวจพบ(ถูก)

1 15 15

2 15 13

3 13 113 13 11

4 15 14

5 15 12



บทสรปุ

• กระบวนการในการแยกฟนเปนซี่ๆทําไดดังนี้
– การสรางจุดบนเสนโคงแนวฟน (The Arch Form)
– เทคนิคการโปรเจคชัน
– การแปลงภาพ 3 มิติเปนภาพ 2 มิติ

เทคนิคการตรวจจับรองฟน (concave)– เทคนิคการตรวจจับรองฟน (concave)
– การแปลงตําแหนงรองฟนบนภาพ 2 มิติใหเปนตําแหนงรอง

ฟนบนโมเดลดิจิทัล 3 มติิ
– เทคนิคการตัดฟนดวยระนาบ



บทสรปุ

• ความถูกตองแมนยํา 89%
• สิ่งที่นาจะพัฒนาตอในอนาคต 

– อัลกอริทึมอาจใหผูใชสามารถแกไข ตําแหนงรองฟนบนภาพพาโนรามิค 2 
มิติ

– ปรับปรุงอัลกอริทึมใหมีความแมนยํามากขึ้น สามารถแยกฟนไดถูกตองแม
จะเปนกรณีที่ซบัซอน



บทสรปุ

• ผลลัพธที่ไดคาดวานาจะนําไปประยกุตใชกับโปรแกรมสําหรับการ
วางแผนและรักษาทางทันตกรรม 
– AlignBracket3D
– AnaDent3D

http://anadent3d.com
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